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De nombreux défis

- Mesurer l'intention motrice du patient de facon stable

- Fournir un retour tactile et proprioceptif

- S’adapter a la diversité des pathologies




Une neuroprothese pour le modele souris
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Une neuroprothese pour le modele souris
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La suite: innovation pour le controle, le retour sensoriel

Imm

Movement execution

Cortical dynamics

Movement decoding

The sensory-motor processing and plasticity team: Collaborateurs:
Daniel Shulz, Valérie Ego-Stengel, Isabelle Ferezou =  Maria Makarov & Antoine Chaillet CentraleSupélec, Paris-Saclay
En particulier Edouard Ferrand, Clément Picard, Anton = Alex Caldas, ESME Sudria, Paris

Dogadov = James Poulet, MDC Berlin
=  Matthew Larkum, Humboldt Universitat, Berlin
= [sabell Wochener & Daniel Haufle, Universitat Tubingen
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